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Die All-in-One-Losung fur
Mess- und Kalibrieraufgaben
in Roboterzellen
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Unser Messsystem fur Roboter- und
Zellenkalibrierung direkt in der Fertigungszelle

Industrieroboter werden in vielen
Branchen fiir unterschiedliche
Anwendungen eingesetzt. Die Vielfalt
dieser Einsatzmoglichkeiten stellt eine
standige Herausforderung dar, wenn es
um prazise Prozessgenauigkeit geht.

Seit tiber 20 Jahren entwickelt die

Wiest AG Messsysteme, Methoden

und Prozesse unter ihrer Kernmarke
LaserLAB — mit dem Fokus auf
maximale Genauigkeit iber die gesamte
Lebensdauer der Roboterzelle.

Der Prozess beginnt mit der
standardisierten Kalibrierung in der
Roboterproduktion, verbessert die
anfangliche Positioniergenauigkeit

Abbildung links: LaserLAB Messsensor

https://www.wiest-ag.de/produkte/laserlab/

in spezifischen Anwendungen und
umfasst die Neukalibrierung nach

einer Maschinenverlagerung sowie die
Wiederherstellung der Genauigkeit nach
Wartungsarbeiten.

Neben hochster Prazision legen

wir groBen Wert darauf, unsere
Messsysteme so benutzerfreundlich
und praxisnah wie moglich zu
gestalten — fiir alle Anwender, vom
Entwicklungsingenieur bis zum
Maschinenbediener.

Die Wiest AG bietet passgenaue
Lésungen, die sich in eine ganzheitliche
Strategie integrieren lassen.
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Wiest AG

Prazision & Flexibilitat
Zuverlassig hohe Robotergenauigkeit
Uber den gesamten Lebenszyklus

Das neue LaserLAB ermdglicht mit seinem kompakten und
kabellosen Design eine flexible Integration in die Roboterzelle
sowie eine prazise Messung der Roboterposen im gesamten

Arbeitsbereich.

Unsere Software lasst sich nahtlos in die Robotersteuerung
integrieren, wodurch der aktuelle Status des Roboters schnell
erfasst und seine kinematischen Parameter optimiert werden

konnen.

Das flexible Messsystem eignet sich fiir alle Robotermontage-

Messaufbau Roboterkalibrierung

Szenarien — auch ohne Demontage des Werkzeugs, wenn er-
forderlich.

Bei mechanischen Veranderungen durch Kollisionen, Reparatu-
ren oder Komponentenwechsel werden Abweichungen schnell
erkannt und prazise korrigiert.

LaserLAB bietet bedienerunabhangige Prozesse, maximale
Prazision, automatische Dokumentation und die Vorteile der
beriihrungslosen Messung.

.

Abbildung: Messaufbau eines Roboters auf Linearachse
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Hochste Prazision in allen Bereichen

LaserLAB

Roboterkalibrierung

Base Vermessung Tool Vermessung

Hochprazise Messung zur
Sicherung der anfanglichen
Prozessgenauigkeit sowie zur
Optimierung und Wiederher-
stellung der Genauigkeit.

Messung von Benutzerkoor-

dinatensystemen (UFRAME/
Base, wObj, FRAME) und sta-
tionaren Werkzeugen sowie

integrierte Kalibrierung des
Messwerkzeugs.

Messung des 3D-TCP bis
hin zu 5D-Werkzeugen wie
Bearbeitungsspindeln und
6D-Werkzeugen wie Greifern
und multifunktionalen Appli-

katoren.
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Automatisierte & beriihrungslose Messung

Drahtlose Bedienung

Vibrationskompensation

Optimiert fiir den flexiblen Einsatz in der Roboterzelle

Bewahrt in industriellen Umgebungen dank robuster Konstruktion von Sensoren und Messtechnik
Flexible Integration durch einfache mechanische Schnittstellen

Einfache Implementierung mit minimalem Vorbereitungsaufwand

Sofortige, entscheidungsorientierte Anzeige der Ergebnisse zu Diagnosezwecken
Prazise Erstmessung und optimale Wiederherstellung

Minimierte Ausfallzeiten, kein erneutes Teachen erforderlich

Nahtlose Integration in das Produktionssystem

Etabliert in SchweiBlinien, Motorenproduktion und -montage, Maschinenbestiickungen

https://www.wiest-ag.de/produkte/laserlab/

Vermessung synchroner
Achsen

Messung der Kinematik
von Positionierern mit 1 bis
5 Achsen, Dreh- und Dreh-
Kipp-Tischen oder synchron
bewegten Robotern.
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Flexible Einsatz-
moglichkeiten




Wiest AG

Prozessoptimierung
Nahtlose Planung, Integration &
Wartung fur maximale Effizienz

Mit dem Fortschreiten der Digitalisierung werden
Produktionsprozesse immer detaillierter geplant und virtuell
abgebildet. Es ist daher umso wichtiger, prazises Wissen
liber die reale Maschine zu haben, um eine bestmdgliche
Ubereinstimmung zwischen der digitalen Darstellung und der
realen Maschine zu gewahrleisten.

LaserLAB ermdglicht die Umsetzung konsistenter,
benutzerfreundlicher Prozesse, sodass einerseits die reale
Maschine funktional genau in der virtuellen Welt abgebildet
werden kann und andererseits der Roboter in der realen Welt

prazise bewegt wird.

Anwendungsfalle

LaserLAB tragt dazu bei, diese Beziehung liber den gesamten
Lebenszyklus des Systems auf einem stets aktuellen Stand zu

halten.

Zeitoptimierte Umsetzbarkeit

Effektive Wiederherstellungsoptionen
Benutzerfreundlichkeit auf allen Anwenderleveln,
einschlieBlich klarer und verstandlicher Darstellung der
Ergebnisse, reduziert auf die wesentlichen Informationen.
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Absicherung

Sichern Sie die Genauigkeit
der Roboterbewegung,
solange |hr Prozess korrekt
lauft. Verwenden Sie
LaserLAB, um den effektiven
Roboterprozess nach einem
Kalibrierverlust aufgrund
von Kollisionen, Reparaturen
oder Teileaustausch
wiederherzustellen.

Klonen von Roboterzellen

Vewenden Sie LaserLAB,

um Roboter aus lhrer
Standard-Roboterzelle zu
klonen. Durch das Ausfiihren
derselben Prozesse in jeder
lhrer Zellen kdnnen Sie
identische Programme mit
gleichbleibender Qualitat und
optimaler Austauschbarkeit
betreiben.

Analyse

Verwenden Sie LaserLAB,
um die Positionsabweichung
und den VerschleiR der
Getriebe Uber die gesamte
Lebensdauer Ihrer Maschine
zu Uberwachen.
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Digitaler Zwilling

Halten Sie Ihren digitalen
Zwilling mit effektiven
Anderungen der

Zellengeometrie stets aktuell.

Technische Spezifikationen

LaserLAB

Kompatibilitat

FANUC

Laserklasse
Gewicht
Abmessungen

Akkulaufzeit

Verbindungs-
moglichkeiten

Messbereich

Messgenauigkeit

Wiederholgenauig-

Sicherheitsklasse 2
(DIN EN 60825-1:2015-07)

1,9 kg

190 mm x 190 mm x 95 mm
8h

RS232 DB9, 2,4 GHz-Protokoll
Sphérisch @=42 mm

bis zu 0,01 mm

keit, Auflosung A
Messrate 1 kHz
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REIS ROBOTICS
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Kontakt

Die Wiest AG ist eines der weltweit fihrenden Unternehmen mit
langjahriger Erfahrung in den Bereichen Roboterkalibrierung und
Vermessung von Fertigungszellen.

D« info@wiest-ag.de
R +49 (821) 480 44 99-0

Vertreten durch: Dr. Johannes Neher (Vorsitz), Prof. Dr.-Ing. Reinhard Finsterwalder
Eingetragener Unternehmenssitz: Siemensstrale 4, 86356 Neusal, Deutschland https://www.wiest-ag.de/
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